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Cientificos de la Universidad de Granada (UGR) han disefiado un cerebelo artificial (un microcircuito adaptativo bioinspirado), que implementado en un robot le permite
manipular objetos con una alta precision, similar a la de los humanos.

Segin informé la UGR, hasta la fecha los movimientos que la ciencia ha logrado alcanzar en los robots, aunque consiguen una precision muy elevada, se realizan a muy alta
velocidad, con fuerzas muy grandes y un notable consumo de energia.

Este enfoque industrial no puede ser utilizado en el marco de aplicaciones de robots que interactiien con humanos, ya que seria potencialmente peligroso en caso de mal
funcionamiento.

Para superar este problema, los cientificos de la universidad granadina han implementado un nuevo modelo de cerebelo artificial capaz de adaptar sus correcciones y almacenar
las consecuencias sensoriales o los comandos motores para predecir qué accion y movimiento concreto debe realizar el robot en cada momento durante tareas de manipulacion.
Este cerebelo permite articular un brazo robot de nueva generacion, consiguiendo un grado de movilidad nunca antes alcanzado.

APRENDIZAJE AUTOMATICO

Los investigadores han logrado que el robot realice un aprendizaje automatico, al conseguir abstraer la funcionalidad de la capa de entrada de la corteza cerebral. Ademas, han
construido dos sistemas de control de un brazo robdtico que permiten un control preciso y estable durante la manipulacion de objetos.

La sinergia de aprendizaje entre cerebelo y control automatico hace que el robot sea adaptable a condiciones cambiantes, es decir, que pueda interactuar con humanos.

Las arquitecturas bioinspiradas que han empleado combinan el enfoque de aprendizaje del error de retroalimentacion y el control adaptativo predictivo.

(SERVIMEDIA)
Temas relacionados

¢ ciencia y tecnologia

e salud

investigacion médica

o disturbios, conflictos v guerra

armas

e economia, negocios y finanzas

computacion e informatica software

UDIMA: Masteres Oficiales
EDUCACION Y NUEVAS
TECNOLOGIAS. Titulo oficial,formacion
online,nos adaptamos a tu ritmo de vida
» Pincha aqui

Seguro a 3os desde 200€
Calcula en solo 3 min. tu Seguro con Fénix
Directo. Incluye Asistencia Viaje y Gestion
Multas.

» Pincha aqui

® Notificar Error

e Enviar

e [cer mas tarde
Deja tu comentario

De | Tu nombre...

Para Esta pagina

Agregar imagenes Seguir

Echo o0 comentarios

jOferta EXCLUSIVA!

50% DTO: 12 revistas + 8 DVD por tan sélo
21€!Incluye gastos de envio.

» Pincha aqui

Se buscan Managers

10.000 headhunters buscan managers y
gerentes en Experteer.es para clientes
exclusivos. {ncluye tu CV!

» Pincha aqui

) Ligatus

...lainformacion.com/.../disenan-un-cerebelo-artificial-que-permite-a-los-robots-manipular-objetos-...

Admin

2111



